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Hinderniserkennung des Motors ausgelöst (amperometrische Abschaltung)

Parameter gespeichert











Sobald die automatische Programmierung startet, führt das Tor folgende Schritte aus:

• Es beginnt mit dem SCHLIESSVORGANG, bis der Endanschlag "Geschlossen" erreicht ist.
• An diesem Punkt beginnt das ÖFFNEN, bis der Endanschlag "O�en" erreicht ist (ohne Geschwindigkeitsreduzierung/Abbremsung).
• Nach einer Pause von ca. 3 Sekunden erfolgt der SCHLIESSVORGANG mit einer VERLANGSAMUNGSPHASE (Soft-Stopp), bis der 

MECHANISCHE ENDANSCHLAG "ZU" erreicht ist













               



               













u   

kopiert in (Anzahl der verbleibenden Steuerungen bis zur Wartung).

Wenn die Anzahl der durchgeführten Zyklen den im Parameter             festgelegten

 Wert erreicht, gilt das programmierte Intervall als abgelaufen. Der aktuelle Status

 wird über den Parameter             angezeigt.“










